文题（二号，黑体居中）(
作者1， 作者2（四号，仿宋）
（1．作者单位1， 邮政编码  230026； 2. 作者单位2，邮政编码  230027）（6号，宋体）
摘 要：(5号楷体）一般不少于120 words, 中文摘要内容与英文对应。摘要应有独立性和自含性，采用第三人称的写法，内容主要应包含研究的目的、方法、结果和结论四要素,缺一不可。
关键词：（5号楷体）□□□□□□□□; □□□□□□□□; □□□□□□□□
中图分类号：□□□□□□□□; □□□□□□□□          文献标识码：A
0  引言（四号黑体）
（全文5号宋体）
□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□
1  四号黑体
□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□
1.1  五号黑体
□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□
表1（小五号宋体）中英文表述应一致

Table 1 （小五号宋体）

	示例
	s/cm
	t/s
	     v/(m/s)
	

	
	1.86
	1.90
	1.32
	

	
	3.30
	1.14
	0.17
	

	
	0.30
	1.04
	0.45
	


□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□
1.2  五号黑体
□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□
2  四号黑体
□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□
2.1  五号黑体
□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□
2.2  五号黑体
□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□
[image: image1.jpg]



图1 （小五号宋体）中英文表述应一致
Fig.1 （小五号宋体）
3  结论
□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□□
参考文献 （五号宋体）
[1]参考文献内容
[2]参考文献内容

[3]参考文献内容

Title(三号，宋体)
author1,2，author2 (五号，正体)
(1.Department of Modern Mechanics, University of Science and Technology of China, Hefei 230027, China； 2.The Lab for Biomechanics of Animal Locomotion, Graduate University of Chinese Academy of Sciences, Beijing 100049, China) (小五号，正体)
Abstract: 内容与中文摘要一致
Key words: □□□□; □□□□
( 国家自然科学基金（1234546）资助
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